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Informacje przedstawione w niniejszym dokumencie stanowig wtasnosc firmy Universal Robots A/S i nie
wolno ich powiela¢ w catosci ani w czesci bez uprzedniej pisemnej zgody firmy Universal Robots A/S.
Niniejsze informacje mogg ulec zmianie bez uprzedzenia i nie stanowig zobowigzania firmy

Universal Robots A/S. Ten dokument jest okresowo weryfikowany i aktualizowany.

Firma Universal Robots A/S nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy i braki w tym dokumencie.
Copyright © 2009-2025, Universal Robots A/S.

Logotyp Universal Robots jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Universal Robots A/S.
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UNIVERSAL ROBOTS 1. Odpowiedzialno$¢ i przeznaczenie

1. Odpowiedzialnosc i przeznaczenie

1.1. Ograniczenie odpowiedzialnosci

Opis Zadne informacje podane w niniejszym podreczniku nie mogg byé traktowane jako
gwarancja firmy UR stanowigca, ze robot przemystowy nie spowoduje obrazen lub
uszkodzen, nawet w przypadku zachowania zgodnosci z wszystkimi instrukcjami
bezpieczenstwa i informacjami na temat uzytkowania.

Base-Mounted Range Extender,
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1. Odpowiedzialno$¢ i przeznaczenie UNIVERSAL ROBOTS

1.2. Przeznaczenie

Opis

PRZECZYTAJ INSTRUKCJE
Uzywanie robota niezgodnie z przeznaczeniem moze skutkowac

niebezpiecznymi sytuacjami.

* Przeczytaj podrecznik uzytkownika i postepuj zgodnie z zaleceniami
dotyczacymi uzytkowania zgodnego z przeznaczeniem oraz
specyfikacjami zawartymi w podreczniku.

Produkt ten jest przeznaczony do uzytku jedynie ze sterownikiem UR OEM, dla ktérego nie
ma certyfikatow. Nalezy zapoznac sie z wtasciwym podrecznikiem uzytkownika, aby uzyskac
informacje o Deklaracji zgodnosci dla podzespotu.

é OSTRZEZENIE
Nie nalezy uzywac¢ tego produktu ze standardowymi sterownikami UR,
poniewaz spowoduje to uniewaznienie wszystkich certyfikatow.

Roboty firmy Universal Robots to roboty typu przemystowego, przeznaczone do uzywania
narzedzi/chwytakéw i mocowan, obrébki i przenoszenia komponentow lub produktow.
Zobacz specyfikacje produktu, aby uzyska¢ szczegétowe informacje o warunkach pracy
danego robota.

Wszystkie roboty UR sg wyposazone w funkcje bezpieczenhstwa, ktore sg specjalnie
zaprojektowane, aby umozliwi¢ aplikacje pracy wspotbieznej, w ktorych aplikacja robota
dziata razem z cztowiekiem. Ustawienia funkcji bezpieczenstwa muszg mie¢ odpowiednie
wartosci okreslone w ocenie ryzyka aplikacji robota.

Z uwagi na fakt, ze produkt ten jest przeznaczony do uzytku ze sterownikiem UR OEM, nie
ma on certyfikatow. Aby skorzystac z funkcji bezpieczenstwa UR, wymagana jest zgodno$c
elektromagnetyczna dla danego zastosowania. Zgodnos¢ elektromagnetyczna ma
podstawowe znaczenie dla skutecznosci funkcji bezpieczehstwa UR.

Aplikacje pracy wspotbieznej sg przeznaczone wytgcznie do zastosowan innych niz
niebezpieczne, w ktorych catkowita aplikacja, w tym narzedzie/chwytak, element obrabiany,
przeszkody i inne maszyny nie stwarzajg znaczgcych zagrozen, co okreslono na podstawie
oceny ryzyka danej aplikacji.

Podrecznik uzytkownika 11
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UNIVERSAL ROBOTS 1. Odpowiedzialno$¢ i przeznaczenie

A

A

OSTRZEZENIE

Uzywanie robotow UR lub produktéw UR niezgodnie z przeznaczeniem moze
spowodowac obrazenia ciata, $mierc i/lub straty materialne. Nie wolno uzywac
robota ani innych produktéw UR do zadnego z ponizszych niezamierzonych
zastosowan:

* Zastosowanie medyczne, tj. zastosowania zwigzane z chorobg, urazem
lub niepetnosprawnoscia u ludzi, w nastepujgcych celach:

* Rehabilitacja
* Ocena
* Kompensacja lub ztagodzenie
* Diagnostyka
* Leczenie
* Chirurgia
* Opieka zdrowotna
* Protezy i inne pomoce dla 0s6b niepetnosprawnych fizycznie
* Dowolne uzytkowanie w poblizu pacjentéw
* Obstugiwanie, podnoszenie lub transport oséb

* Wszelkie zastosowania wymagajgce zgodnosci z okreslonymi normami
higienicznymi i/lub sanitarnymi, takie jak bezposredni kontakt z zywnoscia,
napojami i/lub produktami farmaceutycznymi.

* Smar do przegubéw UR moze by¢ uwalniany do powietrza (w
postaci oparéw) lub kapac.

* Wszelkie uzytkowanie lub zastosowanie odbiegajgce od zakresu
przeznaczenia, specyfikacji lub certyfikacji robotow lub innych produktéw
UR.

* Niewlasciwe uzycie jest zabronione, poniewaz moze skutkowac¢ smiercia,
obrazeniami ciata i /lub stratami materialnymi

FIRMA UNIVERSAL ROBOTS JEDNOZNACZNIE ZRZEKA SIE WSZELKICH
JAWNYCH LUB DOROZUMIANYCH GWARANCJI PRZYDATNOSCI DO
JAKIEGOKOLWIEK OKRESLONEGO CELU.

OSTRZEZENIE

Nie wolno modyfikowac¢ robota. Nie modyfikuj ani nie zmieniaj zaslepek robotow
e-Series. Modyfikacja moze spowodowac nieprzewidziane zagrozenia. Caty
autoryzowany demontaz i ponowny montaz powinien odbywac sie w centrum
serwisowym UR lub mogg go wykona¢ wykwalifikowane osoby zgodnie z
najnowszg wersjg wszystkich odpowiednich instrukcji serwisowych.

Base-Mounted Range Extender,

40m
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1. Odpowiedzialno$¢ i przeznaczenie UNIVERSAL ROBOTS

A

OSTRZEZENIE

Nieuwzglednienie dodatkowego ryzyka zwigzanego z zasiegiem, obcigzeniami
oraz momentami obrotowymi i predkosciami roboczymi zwigzanymi z aplikacja
robota moze skutkowac obrazeniami lub Smiercia.
* Ocena ryzyka aplikacji obejmuje ryzyko zwigzane z zasiegiem, ruchem,
obcigzeniem i predkoscig robota, chwytakiem i obstugiwanym
elementem.

Podrecznik uzytkownika
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UNIVERSAL ROBOTS 2. Ten produkt

2. Ten produkt

Produkt Przedtuzacz montowany w podstawie (40 m) to akcesorium uzywane do przediuzania
kabla pomiedzy robotem a sterownikiem. Obejmuje 40-metrowy kabel (zasilania i
komunikacji) oraz aktywne powielacze sygnatu, z ktérych jeden mocowany jest po stronie
robota, a drugi po stronie sterownika, co zapewnia niezawodne dziatanie na dtuzszych
odlegtosciach. Zaprojektowano go dla sterownikéw OEM w zastosowaniach
spawalniczych, w ktérych wymagana jest wieksza odlegto$¢ pomiedzy robotem a
sterownikiem.

Przedtuzacz montowany w podstawie (40 m) jest kompatybilny z UR3e, UR5e i UR7e.

Przedtuzacz montowany w podstawie sktada sie z nastepujgcych podzespotéw:

1.
2.

6.

Kabel przedtuzacza o dtugosci 40 metrow.

Skrzynka przedtuzacza przeznaczona do podstawy robota (z otworami
montazowymi i ztgczem ramienia robota).

Skrzynka przedtuzacza przeznaczona do skrzynki sterowniczej (bez otworéw
montazowych, z kablem z kotnierzem do potgczenia z Skrzynka sterownicza).

Zestaw srub do montazu dla UR3e. Nalezy zapoznac sie z montazem, aby uzyskac¢
specyfikacje i informacje o momencie dokrecenia.

Zestaw srub do montazu dla UR5e i UR7e. Nalezy zapoznac sie z montazem, aby
uzyskac specyfikacje i informacje o momencie dokrecenia.

Podrecznik uzytkownika

Niniejsza instrukcja opisuje wszystkie podzespoty. Nalezy rowniez korzystac z niniejszej
instrukcji, jesli zakupiono dowolng czes¢ w postaci pojedynczego podzespotu.

Base-Mounted Range Extender,
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3. Parametry techniczne

R
UNIVERSAL ROBOTS

3. Parametry techniczne

Waga kabla 40 m

14,7 kg

Pobdr mocy ($redni)

Nalezy zapoznac sie z podrecznikiem konkretnego robota:

Podrecznik uzytkownika.

Maksymalny Sredni

Nalezy zapoznac sie z podrecznikiem konkretnego robota:

pobdr mocy Podrecznik uzytkownika.
Prad zwarciowy Nalezy zapoznac sie z podrecznikiem konkretnego robota:
(SCCR) Podrecznik uzytkownika.
Materiaty Aluminium
Zakres t.em peratur 0-50°C
otoczenia
Podrecznik uzytkownika 15 Base-Mounted Range Extender,

40m
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UNIVERSAL ROBOTS 4. Wymiary skrzynek przedtuzaczy

4 Wymiary skrzynek przedtuzaczy

Wymiary Wszystkie wymiary sg podane w mm.
skrzynki
przediuzacza,
podstawa robota
Widok 1:
170
S’"
Widok 2:
204,7 L. 324
34,7 ,
Widok z gory:

150
-
|

Base-Mounted Range Extender,
40m
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4. Wymiary skrzynek przedtuzaczy UNIVERSAL ROBOTS

Wymiary Wszystkie wymiary sg podane w mm.
skrzynki
przedtuzacza
(po stornie
skrzynki
sterownicze))

Widok 1:

170

Widok 2:

180,6 , 400

Widok z gory:

Base-Mounted Range Extender,
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0. Bezpieczenstwo

Ostrzezenia
INFORMACJA
Przedtuzacz montowany w podstawie o dtugosci 40 m moze by¢

uzywany jedynie z ramionami robota UR3e, UR5e i UR7e.

INFORMACJA

Przedtuzacz zasiegu montowany w podstawie o dtugosci 40 m moze
by¢ uzywany jedynie z OEM Skrzynka sterownicza.

INFORMACJA

System ten jest kompatybilny tylko ze skrzynkami sterowniczymi
CB OEM 5.5 lub nowszymi.

OSTRZEZENIE
Nie przedtuzac¢ 40-metrowego kabla za pomocg innych kabli.

OSTRZEZENIE

Przed roztgczeniem kabla nalezy wytgczy¢ zasilanie ramienia robota.

P P & ®

Ukonczona
konfiguracja

Base-Mounted Range Extender,
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6. Typy komunikatow bezpieczenstwa UNIVERSAL ROBOTS

0. Typy komunikatow bezpieczenstwa

Opis Komunikaty bezpieczenstwa stuzg do podkreslania waznych informacji. Przeczytaj wszystkie
wiadomosci, aby zapewni¢ bezpieczenstwo i zapobiec obrazeniom personelu i
uszkodzeniom produktu. Typy komunikatéw bezpieczenstwa zdefiniowano ponizej.

© - B B B B

O & 6

OSTRZEZENIE

Wskazuje na niebezpieczng sytuacje, ktérej skutkiem moze by¢ smier¢ lub
powazne obrazenia.

OSTRZEZENIE: ENERGIA ELEKTRYCZNA

Wskazuje niebezpieczng sytuacje elekirycznag, ktora, jesli sie jej nie uniknie,
moze spowodowac sSmier¢ lub powazne obrazenia.

OSTRZEZENIE: GORACA POWIERZCHNIA

Wskazuje niebezpieczng gorgcg powierzchnie, ktéra moze spowodowac
obrazenia w wyniku kontaktu i blisko$ci bez dotykania.

PRZESTROGA

Wskazuje na niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli sie jej nie uniknie, moze
skutkowac obrazeniami.

UZIEMIENIE

Wskazuje uziemienie.

UZIEMIENIE OCHRONNE
Wskazuje uziemienie ochronne.

INFORMACJA

Wskazuje na ryzyko uszkodzenia sprzetu i/lub na informacje, ktére nalezy
odnotowac.

PRZECZYTAJ INSTRUKCJE

Wskazuje bardziej szczegdtowe informacje, z ktérymi nalezy zapoznac sie
w podreczniku.

Podrecznik uzytkownika
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UNIVERSAL ROBOTS 7. Ogolne ostrzezenia i przestrogi

/. Ogolne ostrzezenia i przestrogi

Opis Nastepujgce ostrzezenia moga by¢ powtarzane, objasniane lub szczegdtowo opisywane w
dalszych czesciach.

é OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie wymienionych ponizej ogélnych zasad bezpieczenhstwa
moze skutkowac obrazeniami lub $Smiercia.

* Sprawdz, czy ramie robota i narzedzie/chwytak sg prawidtowo
przykrecone srubami.

* Sprawdz, czy aplikacja robota ma wystarczajgco duzo miejsca do
swobodnej pracy.

* Sprawdzaj, czy personel jest chroniony przez caty okres uzytkowania
robota, w tym podczas transportu, instalacji, uruchomienia,
programowania/uczenia, obstugi i uzytkowania, demontazu oraz
utylizacji.

* Sprawdz, czy parametry konfiguracji bezpieczenhstwa robota sg
ustawione tak, aby chronic¢ personel, w tym tych, ktérzy moga by¢ w
zasiegu aplikacji robota.

* Nalezy unika¢ uzywania robota, jesli jest uszkodzony.

* Nalezy unika¢ noszenia luznej odziezy lub bizuterii podczas pracy z
robotem. Zwigz dtugie wiosy.

* Nalezy unika¢ wktadania palcow za wewnetrzng pokrywe skrzynki
sterowniczej.

* Uzytkownikéw nalezy poinformowac o wszelkich niebezpiecznych
sytuacjach i zapewnianej ochronie, wyjasni¢ wszelkie ograniczenia
ochrony i ryzyko resztkowe.

* Uzytkownikéw nalezy poinformowac o umiejscowieniu przyciskow
zatrzymania awaryjnego i aktywowac zatrzymanie awaryjne w
przypadku sytuacji awaryjnej lub nieprawidtowe;j.

* Ostrzegaj ludzi, aby trzymali sie poza zasiegiem robota, w tym podczas
uruchamiania aplikacji robota.

* Podczas uzywania sterownika uczenia nalezy pamietac o orientacji
robota, aby zrozumie¢ kierunek ruchu.

* Nalezy przestrzega¢ wymagan zawartych w normie 1ISO 10218-2.

* Nalezy zapewni¢ zgodno$¢ z wymaganiami dotyczgcymi
kompatybilnosci elektromagnetyczne wedtug normy ISO 13849.

é OSTRZEZENIE
Przenoszenie narzedzi/chwytakow z ostrymi krawedziami i/lub punktami zacisku
moze skutkowac obrazeniami.

* Upewnij sie, ze narzedzia/chwytaki nie majg ostrych krawedzi ani punktow
zacisku.

* Wymagane moga by¢ rekawice ochronne i/lub okulary ochronne.

Base-Mounted Range Extender,
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7. Ogolne ostrzezenia i przestrogi

I

~ UNIVERSAL ROBOTS

/A

A\

OSTRZEZENIE: GORACA POWIERZCHNIA

Przedtuzony kontakt z cieptem wytwarzanym przez ramie robota i skrzynke
sterowniczg podczas pracy moze prowadzi¢ do dyskomfortu skutkujgcego
obrazeniami.

* Nie przenosi¢ ani nie dotykac robota podczas pracy lub bezposrednio po
jej zakonczeniu.

* Przed przeniesieniem lub dotknigciem robota nalezy sprawdzi¢
temperature na ekranie dziennika.

* Pozwdl robotowi ostygna¢, wytgczajac go i odczekujgc godzine.

PRZESTROGA

Nieprzeprowadzenie oceny ryzyka przed integracjg i obstugg moze zwiekszy¢
ryzyko obrazen.

* Przed przystgpieniem do pracy nalezy przeprowadzi¢ ocene ryzyka i
ograniczy¢ ryzyko.

* Jesli zostato to okreslone w ocenie ryzyka, nie nalezy wchodzi¢ w zakres
ruchu robota ani dotykac¢ aplikacji robota podczas pracy. Zainstaluj
zabezpieczenia.

* Zapoznaj sie z informacjami dotyczgcymi oceny ryzyka.

PRZESTROGA

Uzywanie robota z niesprawdzonymi maszynami zewnetrznymi lub w
niesprawdzonej aplikacji moze zwiekszyc¢ ryzyko obrazenh personelu.

* Przetestuj oddzielnie wszystkie funkcje i program robota.

* Zapoznaj sie z informacjami dotyczgcymi uruchomienia.

INFORMACJA
Bardzo silne pola magnetyczne moga uszkodzi¢ robota.

* Nie wolno wystawia¢ robota na dziatanie statych pél magnetycznych.

PRZECZYTAJ INSTRUKCJE

Sprawdz, czy wszystkie urzgdzenia mechaniczne i elektryczne sg
zainstalowane zgodnie z odpowiednimi specyfikacjami i ostrzezeniami.

Podrecznik uzytkownika
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o. Integracja i odpowiedzialnosc

Opis Informacje podane w niniejszym podreczniku nie obejmujg sposobu projektowania, instalaciji,
integrac;ji i obstugi aplikacji robota ani nie opisujg catego wyposazenia peryferyjnego, ktére
moze wptywac na bezpieczenstwo aplikacji robota. Aplikacja robota musi zosta¢
zaprojektowana i zainstalowana zgodnie z wymogami bezpieczenstwa okreslonymi w
odpowiednich normach i przepisach kraju, w ktérym robot jest zainstalowany.

Osoby integrujace robota UR odpowiadajg za zapewnienie przestrzegania przepiséw
obowigzujgcych w danym kraju oraz za odpowiednie ograniczenie zagrozen zwigzanych z
aplikacja robota. Dotyczy to m.in. ponizszych kwestii:

* zapewnienie zgodnosci elektromagnetycznej (EMC),
* wykonywanie oceny ryzyka dla kompletnego systemu robota,

* przyfgczanie innych maszyn i dodatkowych urzadzen bezpieczenstwa, jesli sg
wymagane w ocenie ryzyka,

* konfigurowanie wtasciwych ustawien bezpieczenstwa w oprogramowaniu,
* zapewnienie, ze Srodki bezpieczenstwa nie sg modyfikowane,

* sprawdzenie poprawnosci zaprojektowania, zainstalowania i zintegrowania aplikacji
robota,

* stworzenie instrukcji obstugi,

* oznaczenie instalacji robota wtasciwymi znakami i informacjami kontaktowymi
integratora,

* przechowywanie catej dokumentacji; w tym oceny ryzyka aplikaciji, niniejszej instrukcji
i dodatkowej odpowiedniej dokumentacji.

Base-Mounted Range Extender,
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9. Montaz
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UNIVERSAL ROBOTS

9. Montaz

Opis

Mocowanie
ramienia

Nalezy zapoznac sie z ponizszymi informacjami dotyczgcymi montazu przedtuzacza
mocowanego w podstawie o dtugosci 40 m, skrzynki OEM Control Box i ramienia robota.

JINCHE i

OSTRZEZENIE

NIE UZYWAC 40-metrowego kabla ze standardowymi sterownikami UR,
poniewaz takie zastosowanie spowoduje uniewaznienie certyfikatow.

OSTRZEZENIE
Nie przedtuza¢ 40-metrowego kabla za pomocg innych kabili.

INFORMACJA

Przed montazem rozwing¢ kabel.
Jednym z koncow kabla znajduje sie etykieta. Ta koncéwka podtgczana jest
do skrzynki przedtuzacza (po stronie skrzynki sterowniczej).

OSTRZEZENIE

W przypadku tworzenia rozwigzania spawanego dolna czes¢ podstawy
robota przedtuzacza musi by¢ odizolowana od pradu elektrycznego.

Nalezy zapoznac sie z Podrecznik uzytkownika dla konkretnego robota, aby uzyskac
informacje o odpowiednich wartosciach momentu dokrecenia w celu zamocowania
ramienia robota do skrzynki przedtuzacza, podstawy robota.

Do montazu robota uzywac dostepnych srub:

* UR3e: cztery $ruby M6 x 30 mm o klasie wytrzymatoéci 8.8. Sruby M6 dokrecié¢

momentem 9 Nm.

URS5e: cztery $ruby M8 x 30 mm o klasie wytrzymatosci 8.8. Sruby M8 dokreci¢
momentem 20 Nm.

UR7e: cztery $ruby M8 x 30 mm o klasie wytrzymatosci 8.8. Sruby M8 dokreci¢
momentem 20 Nm.

Uzywany klucz dynamometryczny musi spetnia¢ nastepujgce specyfikacje, aby
zapewni¢ prawidtowe dokrecenie.

Podrecznik uzytkownika
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Podigczanie 1. Potaczy¢ skrzynke przedtuzacza (po stronie skrzynki sterowniczej) bezposrednio
kabla 40 m do ze skrzynkg sterowniczg OEM Control Box.

skrzynki a. Nalezy obrécié i zablokowa¢ kotnierz kabla skrzynki przediuzacza (po
sterowniczej stronie skrzynki sterowniczej) w ztgczu na skrzynce sterowniczej OEM

OEM Control Box.

o 1EB8000g5gp
i
AL LTI,

2. Podtaczy¢ kabel do skrzynki przediuzacza (po stronie skrzynki sterowniczej).

a. Jednym z koncow kabla znajduje sie etykieta. Ten koniec nalezy podtgczy¢
do skrzynki przedtuzacza (po stronie skrzynki sterowniczej) przeznaczonej
dla OEM Control Box.

Base-Mounted Range Extender,
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Podtaczanie
kabla 40 m do
ramienia
robota

1. Mocowanie ramienia robota na skrzynce przediuzacza (podstawa robota).

a. Uzyc¢ srub z pudetka w celu zamocowania ramienia robota do skrzynki

przedtuzacza (podstawa robota).

* UR3e: cztery $ruby M6 x 30 mm o klasie wytrzymatoéci 8.8. Sruby

M6 dokreci¢ momentem 9 Nm.

* URBSe: cztery $ruby M8 x 30 mm o klasie wytrzymatosci 8.8. Sruby

M8 dokreci¢ momentem 20 Nm.

* URT7e: cztery $ruby M8 x 30 mm o klasie wytrzymatosci 8.8. Sruby

M8 dokreci¢ momentem 20 Nm.

2. Podtgczyc¢ kabel kotnierza robota do skrzynki przedtuzacza (podstawa robota).

3. Podlaczy¢ kabel o dtugosci 40 m do skrzynki przedtuzacza (podstawa robota).

Podrecznik uzytkownika
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Czynnosci po Po zakonczeniu montazu nalezy jeszcze wykonac kilka dodatkowych czynnosci, zanim
montazu bedzie mozna korzysta¢ z zespotu robota.

Nalezy zapoznac sie z nastepujgcymi rozdziatami w podreczniku uzytkownika robota:
* Pierwsze uruchomienie
* Pierwsze uzycie
* Zdarzenia awaryjne

* Transport

Base-Mounted Range Extender,
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10. Rozwigzywanie problemow

Opis W przypadku dodatnia kabla 40 m do instalaciji robota istnieje wiele roznych mozliwosci w
zakresie rozwigzywania problemoéw.

Nalezy zapoznac sie z podrecznikiem Podrecznik uzytkownika robota, aby uzyskac¢
dodatkowe informacje na temat rozwigzywania problemow.

C347A5
Brak dalszego
konca

W przypadku napotkania tego btedu robot nie moze wykry¢ wszystkich zainstalowanych
czesci za posrednictwem kabla ani skrzynek przedtuzacza.
Ten bifgd prawdopodobnie wyzwalany jest przez btad kabla zasilajgcego lub

przediuzacza komunikacyjnego pomiedzy dwoma skrzynkami przedtuzacza.
Nalezy sprawdzi¢ kabel pod katem uszkodzen lub poluzowanych ztgczy.
C262A17 Bfad ten jest wyzwalany, gdy nie ma komunikacji z weztami ramienia.
Usterka Btfad ten jest wyzwalany, gdy nie podtgczono kabla robota.
komunikacji Nalezy sprawdzi¢ r6zne miejsca, w ktorych potgczony jest kabel. Nalezy sprawdzi¢, czy
przegubu wszystkie ztgcza sg prawidtowo zamocowane i zablokowane.
Wykonaj petng sekwencje ponownego uruchomienia.
Jesli dziatanie robota zakonczyto sie niepowodzeniem, nalezy skontaktowac sie z
lokalnym serwisem Universal Robots w celu uzyskania pomocy.
C746A0 -> Istniejg cztery r6zne btedy zwigzane z monitorowaniem temperatury.
C746A3 Nalezy sprawdzi¢, czy skrzynki przedtuzacza nie sg zbyt zimne ani zbyt gorgce.
Monitorowanie Skrzynki przedtuzacza nalezy umiesci¢ tak, aby zakres temperatury otoczenia miescit
temperatury sie w okreslonych limitach.
C746A7 Kabel nie zostat rozpoznany.
Nie Nalezy sprawdzi¢ potgczenia pomiedzy skrzynkami przedtuzacza.
rozpoznano Jesli btad nie znika, nalezy skontaktowac sie z lokalnym serwisem Universal Robots w
kabla celu uzyskania pomocy.
Podrecznik uzytkownika 27 Base-Mounted Range Extender,
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11. Ocena ryzyka

Opis Ocena ryzyka jest wymagana i nalezy jg przeprowadzi¢ dla danej aplikacji. Ocena ryzyka
aplikacji jest obowigzkiem integratora. Uzytkownik moze by¢ réwniez integratorem.

Robot jest maszyng nieukonczong, dlatego bezpieczenstwo aplikacji robota zalezy od
narzedzia/chwytaka, przeszkdd i innych maszyn. Strona przeprowadzajgca integracje musi
stosowac sie do norm ISO 12100 ISO 10218-2 w celu przeprowadzenia oceny ryzyka.
Specyfikacja techniczna ISO/TS 15066 moze zapewni¢ dodatkowe wytyczne dla aplikacji
pracy wspotbieznej. Ocena ryzyka musi obejmowac wszystkie zadania w catym okresie
uzytkowania aplikacji robota, w tym migdzy innymi:

* uczenie robota podczas ustawiania i rozbudowy jego aplikaciji,
* rozwigzywanie probleméw i konserwacja,

* normalna praca aplikacji robota.

Ocena ryzyka musi zosta¢ wykonana przed wigczeniem zasilania aplikacji robota po raz
pierwszy. Ocena ryzyka jest procesem powtarzalnym. Po fizycznej instalacji robota nalezy
sprawdzi¢ potgczenia, a nastepnie zakonczy¢ integracje. Czescig oceny ryzyka jest
okreslenie ustawien konfiguracji bezpieczenstwa, a takze potrzeby zastosowania
dodatkowych przyciskéw zatrzymania awaryjnego i/lub innych srodkéw ochronnych
wymaganych w przypadku danego zastosowania robota.

Base-Mounted Range Extender,
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Ustawienia
konfiguraciji
bezpieczenstwa

Identyfikacja wtasciwych ustawien konfiguracji bezpieczenstwa jest szczegdlnie
wazna przy rozbudowie w zastosowaniach robota do pracy. Nalezy zapobiec
nieautoryzowanemu dostepowi do konfiguracji bezpieczenstwa poprzez wigczenie i
ustawienie ochrony hastem.

Q OSTRZEZENIE
Nieustawienie ochrony hastem moze spowodowac¢ obrazenia lub
Smier¢ z powodu celowych lub niezamierzonych zmian ustawien

konfiguracyjnych.

* Zawsze ustawiaj ochrone hastem.

* Skonfiguruj program do zarzadzania hastami, aby dostep
miaty tylko osoby, ktére rozumiejg skutki zmian.

Niektore funkcje bezpieczenstwa sg zaprojektowane szczegolnie do zastosowan w
pracy wspotbieznej. Mozna je skonfigurowac¢ za pomocg ustawien konfiguracji
bezpieczenstwa. Sg one wykorzystywane do przeciwdziatania zagrozeniom
zidentyfikowanym w ocenie ryzyka aplikaciji.

Ponizsze ograniczenie dotyczy robota i jako takie moze mie¢ wptyw na transfer
energii do osoby przez ramie robota, chwytak i obstugiwany element.

* Ograniczanie sity i mocy: stuzy do ograniczania sit i naciskéw wywieranych
przez robota w kierunku ruchu w razie kolizji robota z operatorem.

* Ograniczanie pedu: stuzy do ograniczania wysokiej energii przenoszone;j i sit
uderzenia poprzez zmniejszenie predkosci robota w razie jego kolizji z
operatorem.

* Ograniczenie predkosci: stuzy do zapewnienia, ze predkos¢ jest mniejsza niz
skonfigurowany limit.

Ponizsze ustawienia orientacji stuzg do unikania ruchéw i zmniejszania ekspozyciji
ostrych krawedzi i wystepow na osobe.

* Ograniczenie pozycji przegubu, tokcia i narzedzia/chwytaka: stosowane w
celu zmniejszenia ryzyka zwigzanego z niektorymi czesciami ciata — nalezy
unikac ruchu w kierunku gtowy i szyi.

* Ograniczanie orientacji narzedzia/chwytaka: szczegdlnie przydatne do
zmniejszania ryzyka zwigzanego z okre$lonymi obszarami oraz funkcjami
narzedzia/chwytaka i obstugiwanego elementu — nalezy unikac¢ ostrych
krawedzi skierowanych w strone operatora, obracajgc ostre krawedzie do
wewnatrz, w strone robota.

Podrecznik uzytkownika

Base-Mounted Range Extender,

29 40m

Copyright © 2009-2025, Universal Robots A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.



Copyright © 2009-2025, Universal Robots A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

R
UNIVERSAL ROBOTS 11. Ocena ryzyka

Ryzyko Niektore funkcje bezpieczenstwa sg specjalnie zaprojektowane do kazdego
zwigzane ze zastosowania robota. Mozna skonfigurowac te funkcje za pomocg ustawien
skutecznos$cig konfiguracji bezpieczenstwa. Stuzg one do przeciwdziatania ryzyku zwigzanemu ze

zatrzymywania skutecznoscig zatrzymywania aplikacji robota.

Ponizsze ustawienia ograniczajg czas i odlegtos¢ zatrzymania robota, aby upewni¢
sie, ze zatrzymanie nastgpi przed osiggnieciem skonfigurowanych limitow. Oba
ustawienia automatycznie wptywajg na predkos¢ robota, aby zapewni¢, ze limit nie
zostanie przekroczony.

* Limit czasu zatrzymania: stuzy do ograniczenia czasu zatrzymania robota.

* Limit odlegtosci zatrzymania: stuzy do ograniczenia odlegtosci zatrzymania
robota.

W przypadku zastosowania ktéregokolwiek z powyzszych limitow nie ma potrzeby
recznego okresowego testowania skutecznosci zatrzymania. Uktad sterowania
zabezpieczeniami robota wykonuje ciggte monitorowanie.

Jesli robot jest zainstalowany w aplikacji, w ktorej nie ma rozsgdnej mozliwosci wyeliminowania
zagrozen lub wystarczajgcego zmniejszenia ryzyka poprzez zastosowanie wbudowanych funkcji
bezpieczenstwa (np. gdy uzywane jest niebezpieczne narzedzie/chwytak lub niebezpieczny
proces), konieczne jest zastosowanie srodkéw zabezpieczajgcych.

Q OSTRZEZENIE
Nieprzeprowadzenie wykonania oceny ryzyka aplikacji moze zwiekszy¢
zagrozenia.

* Zawsze przeprowadzaj ocene ryzyka aplikacji w poszukiwaniu
mozliwych do przewidzenia zagrozen i mozliwego do przewidzenia
niewlasciwego uzycia.

W przypadku aplikacji wspotbieznych ocena ryzyka obejmuje mozliwe
do przewidzenia ryzyko wynikajgce z kolizji i mozliwego do przewidzenia
niewtasciwego uzycia.

Ocena ryzyka musi obejmowac:
* Skale szkody
* Prawdopodobienstwo wystgpienia

* Mozliwos¢ uniknigcia sytuacji niebezpiecznej

Base-Mounted Range Extender,
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Potencjalne Firma Universal Roboty identyfikuje potencjalne znaczgce zagrozenia wymienione
zagrozenia ponizej, ktére integrator musi wzig¢ pod uwage. Inne istotne zagrozenia mogg by¢
zwigzane z konkretnym zastosowaniem robota.

Przebicie skory przez ostre krawedzie i spiczaste zakonhczenia lub ztgcza
narzedzia/chwytaka.

Przebicie skory przez ostre krawedzie i spiczaste zakonczenia na pobliskich
przeszkodach.

Sttuczenia spowodowane kontaktem.
Skrecenie lub ztamanie kosci z powodu uderzenia.

Konsekwencje niedokrecenia $rub utrzymujgcych ramie robota lub
narzedzie/chwytak.

Elementy wypadajgce z narzedzia/chwytaka, np. z powodu stabego uchwytu lub
przerwy w zasilaniu.

Btedne zrozumienie tego, co jest kontrolowane przez wiele przyciskow
zatrzymania awaryjnego.

Nieprawidtowe ustawienie parametrow konfiguracji bezpieczenstwa.

Nieprawidtowe ustawienia z powodu nieautoryzowanych zmian parametrow
konfiguracji bezpieczenstwa.

Podrecznik uzytkownika
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12. Konserwacja i naprawa

Opis Wszelkie prace konserwacyjne, kontrolne i kalibracyjne bedg wykonywane zgodnie z
wszelkimi instrukcjami dotyczacymi bezpieczenstwa,ktore zawarto w niniejszej instrukciji,
instrukcji Service Manual UR oraz zgodnie z lokalnymi wymogami.

Naprawy bedg wykonywane wytgcznie przez firme Universal Robots. Naprawy moga
wykonywa¢ wyznaczone przez klienta, przeszkolone osoby, pod warunkiem, ze postepuijg
zgodnie z podrecznikiem serwisowym.

Base-Mounted Range Extender,

40m 32 Podrecznik uzytkownika



(R
12. Konserwacja i naprawa UNIVERSAL ROBOTS

Bezpieczenstwo Celem konserwaciji i naprawy jest zapewnienie, ze dziatanie systemu jest zgodne z

podczas oczekiwaniami.

konserwacji Podczas pracy przy ramieniu robota lub skrzynce sterowniczej nalezy stosowac sie do
ponizszych procedur bezpieczenstwa i ostrzezen.

Q OSTRZEZENIE
Nieprzestrzeganie ktérejkolwiek z wymienionych ponizej praktyk
bezpieczenstwa moze skutkowac urazem.

* Odtaczy¢ gtowny kabel zasilajgcy od dolnej czesci skrzynki
sterowniczej, aby upewnic sie, ze jest catkowicie odtgczona
od zasilania. Wytgczy¢ wszelkie inne zrédta energii
podtgczone do ramienia robota lub skrzynki sterowniczej.
Nalezy zastosowac konieczne srodki ostroznosci, aby
uniemozliwic¢ innym osobom wigczenie zasilania systemu w
czasie trwania naprawy.

* Przed wigczeniem zasilania nalezy sprawdzic potgczenie z
uziemieniem.

* Podczas demontazu ramienia robota lub skrzynki sterowniczej
nalezy przestrzegac¢ zasad ochrony przed wytadowaniami
elektrostatycznymi.

* Nalezy chroni¢ ramie robota i skrzynke sterowniczg przed
przedostawaniem sie do nich wody i pytu.

C} OSTRZEZENIE: ENERGIA ELEKTRYCZNA

Zbyt szybkie odtgczenie zasilania skrzynki sterowniczej po
wytgczeniu moze spowodowac uraz z powodu zagrozen
elektrycznych.

* Nalezy unika¢ demontazu zasilacza wewnatrz skrzynki
sterowniczej, poniewaz wysokie napiecia (do 600 V) mogg by¢
obecne wewnatrz tych zasilaczy przez kilka godzin po jej
wylgczeniu.

Po pracach zwigzanych z rozwigzywaniem probleméw, konserwacjg i naprawa, nalezy
upewnic sig, ze spetniono wymagania w zakresie bezpieczehstwa. Nalezy
przestrzegac¢ obowigzujgcych krajowych i lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.
Nalezy réwniez sprawdzi¢ i zweryfikowa¢ wszystkie ustawienia funkcji
bezpieczenstwa.

Base-Mounted Range Extender,
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13. Utylizacja i srodowisko

Opis Roboty firmy Universal Robots muszg by¢ utylizowane zgodnie ze stosownym krajowym
prawem, przepisami i normami. odpowiedzialnos¢ ta spoczywa na witascicielu robota.

Roboty UR s3g produkowane przy ograniczonym wykorzystaniu niebezpiecznych substancji w
celu ochrony srodowiska, jak okreslono w europejskiej dyrektywie 2011/65/EU (RoHS). Jesli
roboty (ramie robota, skrzynka sterownicza, sterownik uczenia) zostang zwrécone do
Universal Robots Denmark, utylizacja jest organizowana przez firme Universal Robots A/S.

Optata za utylizacje robotéw UR sprzedawanych na rynku dunskim jest optacana z géry w
systemie DPA przez firme Universal Robots A/S. Importerzy w krajach, w ktérych obowigzuje
europejska dyrektywa 2012/19/EU (WEEE) muszg sami zadbac o rejestracje w krajowym
rejestrze WEEE wiasnego kraju. Optata jest zwykle mniejsza niz 1 EUR za robota.

Liste rejestrow krajowych mozna znalez¢ tutaj: https://www.ewrn.org/national-registers.
Informacje o globalnej zgodnosci z przepisami mozna znalez¢ tutaj: https://www.universal-
robots.com/download, wyszukujgc hasto ,,Global Compliance”.

Base-Mounted Range Extender,
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14. Deklaracje i certytikaty (oryginalne
normy EN)

EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex |l B) Ttumaczenie oryginalnej

instrukciji

Universal Robots A/S

Manufacturer: Energivej 51,

DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D

Authorized to Compile the Universal Robots A/S,

Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and Identification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e
Model OEMAC
UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e

OEM DC
Starting XY20215000000 and higher

Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12¢e, 2=UR10e

and
Serial Number

(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

Incorporation:

Itis declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly
completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10, 1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. ltis declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VII of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(I) EN I1SO 13732-1:2008 as applicable, (I)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (II) EN 60664-1:2007, (Il) EN 61140:2002/A1:2006
Reference to other technical standards and technical specifications used:

(1) ISO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

Base-Mounted Range Extender,
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EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex Il B) Thumaczenie oryginalnej

instrukcji

The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in
response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.
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15. Deklaracje i swiadectwa

Thumaczenie oryginalnej instrukcji

Deklaracja wigczenia UE (doi) (zgodnie z zatgcznikiem Il B do dyrektywy 2006/42/WE) Ttumaczenie

oryginalnej instrukciji

Producent:

Universal Robots A/S
Energivej 51,
DK-5260 Odense S Dania

Osoba w spotecznosci
majgca autoryzacje do
sporzgdzenia pliku
technicznego:

David Brandt, specjalista ds. technologii, R&D
Universal Robots A/S,
Energivej 51, DK-5260 Odense S

Opis oraz oznaczenia identyfikacyjne czesciowo ukonczonych maszyn:

Produkt i jego
przeznaczenie:

Wielofunkcyjny wieloosiowy manipulator robota przemystowego ze skrzynkg
sterowniczg OEM i ze sterownikiem uczenia lub bez niego (z lub bez 3PE).
Funkcja jest okreslana przez ukofnczong maszyne (aplikacje robota lub
gniazdo z narzedziem/chwytakiem, przeznaczeniem i programem aplikacji).
Ponizej zacytowane dokumenty i niniejsza deklaracja obejmuja:

Obowigzuje od pazdziernika 2020: sterowniki uczenia z 3-pozycyjnym
urzgdzeniem zezwalajgcym (3PE TP) i standardowymi sterownikami
uczenia.

Obowigzuje od maja 2021: usprawnienie specyfikacji UR10e do 12,5 kg
maksymalnego obcigzenia.

Model
i
Numer seryjny

Roboty e-Series ze sterownikami OEM zasilanymi prgdem statym lub
przemiennym:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e
OEMAC

UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC,

UR16e OEM DC
Poczawszy od XY20215000000 i nowsze

Wersja fabrycznarok g_geries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12¢e, 2=UR10e

(obcigzenie 12 kg), 6 = UR16€ nymeracja kolejna, co roku rozpoczynajaca sie od 0

Wdrozenie:

Roboty Universal Robots e-Series OEM (UR3e, UR5e, UR10e i UR16¢e)
mogqg by¢ wprowadzone do eksploatacji po zintegrowaniu ich z ukonczong
maszyng (aplikacjg lub gniazdem robota), ktora spetnia wymogi dyrektywy
maszynowej i innych stosownych dyrektyw.

deklaracje zgodnosci.

Niniejszym oswiadcza sie, ze powyzsze produkty (tak, jak sg dostarczane) spetniajg wymogi dyrektyw opisanych szczegotowo
ponizej. Gdy ta czesciowo ukonczona maszyna zostanie zintegrowana i stanie sie ukonczong maszyna, integrator odpowiada za

ustalenie, ze ukonczona maszyna spetnia wymogi wszystkich obowigzujgcych dyrektyw, zastosowanie oznaczenia CE i ma

|. Dyrektywa maszynowa
Il. Dyrektywa
niskonapieciowa
2014/35/UE

Spetnione zostaty nastepujgce podstawowe wymogi: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,1.2.6,13.2,1.34,13.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10, 1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, zatgcznik VI. Niniejszym oswiadcza sie, ze odpowiednia
dokumentacja techniczna zostata sporzgdzona zgodnie z Czescig B
Zatacznika VII Dyrektywy maszynowe;j.

Patrz dyrektywa LVD i normy zharmonizowane uzyte ponizej.

EN 61140:2002/A1:2006

Odniesienie do stosowanych norm zharmonizowanych, o ktérych mowa w art. 7 ust. 2 dyrektyw MD i LV
oraz art. 6 dyrektywy EMC:

(1) EN ISO 13732-1:2008 zgodnie z zastosowanie, (1)(Il) EN 60204-1:2018 zgodnie z zastosowaniem, (I1) EN 60664-1:2007, (l1)

Podrecznik uzytkownika
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15. Deklaracje i $wiadectwa

Deklaracja wtgczenia UE (doi) (zgodnie z zatgcznikiem Il B do dyrektywy 2006/42/WE) Ttumaczenie

oryginalnej instrukgc;ji

Odwotania do innych zastosowanych norm oraz specyfikacji technicznych:
() 1ISO 9409-1:2004, (II) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]

Producent lub jego upowazniony przedstawiciel przekazuje odpowiednie informacje dotyczace maszyny nieukonczonej w
odpowiedzi na uzasadniony wniosek wtadz krajowych. Zatwierdzenie catkowitego systemu zapewniania jakosci poprzez
jednostke notyfikowang Bureau Veritas: ISO 9001 certyfikat nr DK015892 oraz ISO 45001 certyfikat nr DKO15891.
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16. Certyfikaty

Opis Certyfikacja przez organy niezalezne jest dobrowolna. Jednakze, aby zapewni¢ najlepszg
obstuge integratorom robotow, firma Universal Robots postanowita certyfikowac swoje
roboty w uznanych instytutach badawczych wymienionych ponizej.

Kopie wszystkich certyfikatow mozna znalez¢ w rozdziale Certyfikaty.

Certyfikacja Roboty serii e firmy Universal Robots
Sprzet elektryczny i | sg zgodne z metodami zarzgdzania

t@ elektroniczny (RoHS) | kontrolg zanieczyszczen przez

w Chinach elektroniczne wyroby informatyczne
China RoHS.
Certyfikaty . Wedtug naszych dostawcow palety wysytkowe dla
dostawcow ) robotow e-Series firmy Universal Robots sg zgodne
niezaleznych m; Srodowisko | z dunskimi wymogami ISMPM-15 dotyczgcymi
— produkcji opakowanh drewnianych. Zostaty
oznaczone zgodnie z programem.
Certyfikat Roboty e-Series firmy Universal Robots nieustannie sg
testow . testowane wewnetrznie oraz poddane procedurom
Universal . . .
producenta n Robots badania na koniec procesu produkcji.
Procesy testowe robotéw UR sg bezustannie
analizowane i ulepszane.
Deklaracje Mimo ze dyrektywy UE odnoszg sie do Europy, niektére panstwa spoza Europy uznajg
wedlug i/lub wymagaja deklaracji UE. Dyrektywy europejskie sg dostepne w oficjalnej witrynie

dyrektyw UE internetowe;j: http://eur-lex.europa.eu.
Zgodnie z dyrektywg maszynowa roboty firmy Universal Robots sg maszynami
nieukonczonymi i dlatego nie nalezy umieszcza¢ na nich znaku CE.
Deklaracja zgodnosci (DOI) zgodnie z dyrektywg maszynowg znajduje sie w rozdziale
Deklaracje i certyfikaty.
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1/. Certyfikaty

Sprzet
elektryczny i

elektroniczny
(RoHS) w Management Methods for Controlling Pollution
Chinach by Electronic Information Products

Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances
R AESERYEIATEBMREZEMRERS

Pro%‘;::/epm Toxic and Hazardous Substances and Elements
| B/ 2 AEAENMRATE
. N e | BPR_EE
0 x ﬁ, Hexavalent S&gzs Polybrominated
Mercury | Cadmium i Polybrominated | .
Lead (Pb) (Hg) (cd) Chromium biphenyls (PBB) diphenyl ethers
. (Cr+6) A (PBDE)
UR Robots
BN EXRSG
UR3/URS/UR10/
UR3e/UR5e/ X O X O X X
UR10e UR16e/
UR20 / UR30

O: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit
requirement in SJ/T11363-2006.
0: RINZABAEWREZEB AR PH = EII1ES)/T 11363-2006WEHIPREERUT -
X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement in SJ/T11363-2006.
X: RIRZABAEVWREDELEHIE— IR PRE 2B HSI/T 11363-2006WERIREZK -

(RWETELLR - IRIBESEFRER X LR P X BIBARREFH THE— L - )
Items below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:
T5I5 B 2R BMENNBERNRSD IR TEAR AN EINE W EANE:
Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces
BT IXEheE, BB, #RE IR, U, MR, MARAT, O
Refer to product manual for detailed conditions of use.
FAERBERERERFR
Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.
Universal Robots 5% [E1 4 B & ¥ R FRFT B #9 8 F 15 57", {8 Universal Robots RAEMIFTEH NS
To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall otherwise assume all liabilities that
may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Methods for
Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise
encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harmless from
any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth  at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and
www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.
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